
値１の円の像に Gaussian filter を施した像の値の空間分布、I (r )

r 円の中心からの距離
R 円の半径 ( radius of circle )

L ２次元 Gaussian filter のパラメータ ( Gaussian radius )
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Marcum Q-function ( http://www.phaselockedsystems.com/NoncentralChiSquared.pdf )
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