
値１の線分の像に Gaussian filter を施した像の値の空間分布、h(r )

r 座標値もしくは座標原点からの距離
R 線分の長さの半値 ( half length of line segment )

L １次元 Gaussian filter のパラメータ ( Gaussian radius )
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I0(s) : 0-th order modified Bessel function of the first kind


